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Подводный робот «Акмобиль»  пред-
назначен для решения задач:

XX морскойX сейсморазведкиX иX сейсмоаку-
стическогоX мониторингаX шельфовыхX
месторожденийX углеводородовX подX ле-
довымXпокровомXпосредствомXавтомати-
ческогоX развертыванияX иX свертыванияX
донныхXсейсмокос;

XX развертыванияX площаднойX системыX
донныхX сейсмокосX сX помощьюX набораX
модулейX«Акмобиль»,XобъединенныхXнаX
общейXплатформеXбазирования;

XX примененияXвXкачествеXсредстваXдостав-
киXкабельныхXсистемXприXстроительствеX
иXремонтеXподводныхXобъектов;

XX визуальногоX иX акустическогоX контроляX
подводныхXсооружений;

XX проведенияXподводнотехническихXработX
сX использованиемX дополнительногоX на-
весногоXоборудования.

Техническая характеристика Значение

Габариты 2 х 1,7 х 
0,5 м

Масса без нагрузки 200 кг

Масса полезной нагрузки 70 кг

Длина кабеля 500 м

Потребляемая мощность до 3 кВт

Скорость движения под водой до 2 м/с

Операционная глубина до 200 м

Использование «Акмобиль» по-
зволяет значительно повысить 
эффективность проведения геоло-
горазведочных работ на арктиче-
ском шельфе по сравнению с оди-
ночными донными станциями.
Перспективно применение робота 
при строительстве подводных до-
бычных комплексов и других не-
фтегазовых сооружений.
Прямых аналогов «Акмобиль» в 
настоящее время нет.

ПОДВОДНЫЙ РОБОТ 
«АКМОБИЛЬ» 
ДЛЯ СЕЙСМИЧЕСКОГО МОНИТОРИНГА 
И ПРОВЕДЕНИЯ ИНЖЕНЕРНЫХ РАБОТ


